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1. 测试产品

1.1. RK3562核心板简介

RK3562 核心板基于瑞芯微 RK3562J/RK3562 处理器，具备四核 ARM
Cortex-A53与单核 ARM Cortex-M0的高效组合，主频高达 2.0GHz。这款全国产

工业核心板专为满足工业自动化与消费电子领域的需求而设计，提供强大的计算

能力和灵活的控制功能。

与此同时，RK3562 核心板同时具备强大的图形处理能力，与 OpenGL ES
1.1/2.0/3.2、OpenCL 2.0 以及 Vulkan 1.1 完全兼容。内置独立的 NPU，算力达

1TOPS，支持 INT4/INT8/INT16/FP16数据类型的混合操作，支持轻量级的人工

智能应用场景。具备丰富的外围接口，具备 PCIE 2.1、USB3.0、CAN、UART、
SPI、MIPI CSI、GMAC等多种接口。支持 H.264编解码、H.265 等解码方式，

支持MIPI DSI、RGB、LVDS等三种显示接口。

总之，RK3562 芯片是一款性能强大、功能丰富的处理器芯片，适用于高性

能计算、人工智能、图形处理、多媒体应用等领域。它的出现将为各种智能设备

和应用带来更好的性能和体验。

图 1 Core-RK3562核心板正反面图

1.2. RK3562开发板简介

眺望 EVM-RK3562 V1.0 评估板与 Core-RK3562J 核心板采用的是接插件的

连接方式，主要的接口如图 2，图 3所示：
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图 2 EVM-RK3562评估板外观（正面）

图 3 EVM-RK3562评估板外观（反面）

注:图片仅供参考,以实际销售产品为准
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1.3. 软件资源介绍

EVM-RK3562评估板提供完善的 Linux SDK，Linux内核版本为 5.10.198，
具体软件资源如下表所示:

表 1 TW-RK3562-EVM评估板软件资源表

软件资源 说明驱动程序源代码在内核中的位置 设备名

LCD 背光驱

动
drivers/video/backlight/pwm_bl.c /sys/class/backlight1

USB 接口 U
盘

drivers/usb/storage/ -

USB 鼠标 drivers/hid/usbhid/ -

以太网
drivers/net/ethernet/stmicro/stmmac
drivers/net/ethernet/motorcomm/*

-

SD/TF drivers/mmc/host/dw_mmc-rockchip.c /dev/mmcblk1pX

EMMC drivers/mmc/host/dw_mmc-rockchip.c /dev/mmcblk2pX

摄像头

OV13855
drivers/media/i2c/ov13855.c /dev/videoX

摄像头

GC8034
drivers/media/i2c/GC8034.c /dev/videoX

LCD
drivers/gpu/drm/rockchip/rockchip_vop2_reg.c -

MIPI CSI
drivers/media/platform/rockchip/cif/dev.c -

MIPI DSI drivers/phy/rockchip/phy-rockchip-inno-mipi-dphy.c -

LCD 触摸驱

动

drivers/input/touchscreen/gt9xx/*
drivers/input/touchscreen/gt9xx/gt9xx.c

/dev/input/eventX

RTC 实时时

钟驱动
drivers/rtc/rtc-pcf8563.c /dev/rtc0

串口 drivers/tty/serial/8250/8250_dw.c /dev/ttySX

按键驱动 drivers/input/keyboard/adc-keys.c /dev/input/eventX

LED drivers/leds/leds-gpio.c -

PMIC drivers/mfd/rk808.c -

PCIE drivers/pci/host/pcie-rockchip.c -
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WATCHDOG drivers/watchdog/dw_wdt.c -

SPI drivers/spi/spi-rockchip.c -

PWM drivers/pwm/pwm-rockchip.c -
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2. 使用前的准备

2.1. USB 驱动安装

用户可以从“Talowe-RK3562产品资料 V1.0\2、软件资料\开发工具/USB驱

动”中下载 USB驱动软件。

下载完成之后，按照指示安装完成即可。此时将开发板的 OTG 下载口与电

脑端连接后，打开设备管理器即可看到该端口在电脑上的识别标志：

图 4 电脑识别到开发板的下载接口

2.2. 串口登录

2.2.1. 使用 Typec串口调试

EVM-RK3562 评估板有单独引出来的 DEBUG 串口，为底板上的 CON2 端

口。首先准备好 Typec接口的数据线，实物如图 5所示：

图 5 Typec数据线
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将 USB数据线与 EVM-RK3562评估板的 Typec端口进行连接，连接如图 6
所示：

图 6 Typec数据线与底板连接图

电脑和 EVM-RK3562评估板的串口连接好之后，设备管理器会出现 CH340
的串口信息。

图 7 计算机识别到的串口设备

注：此处的端口号根据实际情况来定，例如这里识别到的 CH340的端口号

是 COM8。
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2.2.2. 使用 MobaXterm登录

 安装 MobaXterm
用户可以从“Talowe-RK3562 产品资料 V1.0\2、软件资料\开发工具” 下载

MobaXterm 安装程序。双击该文件开始安装，由于其安装过程比较简单，此处

不再详细叙述。

 运行 MobaXterm软件

首先双击安装好的MobaXterm图标，在如下界面之中点击“会话”打开“会

话设置”对话框：

图 11 MobaXterm软件界面

在“会话设置”对话框之中点击“串口”按钮进行基本串口设置选择实际的

串行端口（例如本例中选择的是 COM8端口，2.2.1小节有详细步骤），速度选

择 1500000bps 之后点击“好的”打开串口。

图 12 基本串口配置
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串口登录成功画面如下：

图 13 MobaXterm登陆成功界面

2.2.3. SSH网络登录

首先将板子网口 ETH0接入网线，查询其对于的 ip地址：

打开MobaXterm软件，点击会话按钮，执行如下操作：
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图 14 ssh登录配置

登录过程中需要输入密码，初始密码为：rockchip
ssh登录成功之后，即可对开发板进行操作：

图 15 ssh登录成功

2.3. SFTP文件传输

RK35662开发板支持 SFTP 服务并启动时已自动开启，下面介绍如何利用

SFTP工具进行文件传输。

路径：Talowe-RK3562 产品资料 V1.0\2、软件资料\开发工具\FileZilla，在

windows上安装好 filezilla工具，并按照下图所示步骤进行设置。
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图 16 ftp添加开发板的站点

用户名：root
密码：rockchip
登录成功后便可以进行上传下载操作。

图 17 sftp文件传输



广州眺望电子科技有限公司 用户手册

Guangzhou TaloWe Electronics Technology Co.，Ltd. 15

3. 编译环境的搭建

3.1. 安装虚拟机软件 VMware
在安装 Ubantu 的时候，我们需要使用 VMware 来启动它，当我们需要使用

到 Ubantu系统的时候，只需要通过打开安装有 Ubantu系统的虚拟机即可。

Vmware Workstation 软 件 可 以 在 Vmware 官 网 下 载 ， 下 载 地 址 ：

https://www.vmware.com/products/workstation-pro/workstation-pro-evaluation.html。下载最新

版的 Vmware Workstation Pro 17。

3.2. Ubuntu 系统虚拟机的安装

本文中的介绍及开发均是在 Ubuntu22.04 上进行的。

Ubuntu22.04 的下载地址：Ubuntu 22.04.4 LTS (Jammy Jellyfish)

图 18 Ubuntu下载

3.2.1. VMware 安装 Ubuntu 镜像

打开 VMware 软件，点击创建新的虚拟机。进入以下界面，勾选自定义（高

级）点击下一步

https://www.releases.ubuntu.com/jammy/
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图 19 Ubuntu安装向导-1

选择对应 VMware 版本的兼容性，版本可在帮助 ->关于 VMware
Workstation 中查看，确认无误点击下一步。

图 20 Ubuntu安装向导-2

选择安装程序光盘映像文件，点击下一步。
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图 21 Ubuntu安装路径

输入全名、用户名和密码，点击下一步：

图 22 Ubuntu安装向导-3

输入虚拟机名称及配置安装位置，可根据需要选择虚拟机的安装位置，点击

下一步：
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图 23 Ubuntu名称

配置核心数，点击下一步：

图 24 配置处理器数量

配置合适的内存空间，选择下一步：
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图 25 设置虚拟机内存

使用 NAT 形式组网或桥接网络，点击下一步：

图 26 添加网络类型

使用推荐的 I/O 控制器，点击下一步：
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图 27 选择 I/O控制器类型

使用推荐的磁盘类型，点击下一步：

图 28 选择磁盘类型

使用默认选项，创建新的虚拟磁盘，并点击下一步：
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图 29 创建新虚拟磁盘

分配磁盘大小为 120G （自行配置），点击下一步：

图 30 配置最大磁盘大小

根据需要将虚拟磁盘存储为单个文件或多个文件，使用默认点击下一步：
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图 31 选择指定的磁盘文件

点击完成：

图 32 完成虚拟机创建

之后虚拟机则开始安装镜像，耐心等待。

3.2.2. Ubuntu22网络配置

打开配置文件：

sudo gedit /etc/netplan/01-network-manager-all.yaml

# Let NetworkManager manage all devices on this system
network:
version: 2
renderer: NetworkManager
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ethernets:
ens33:
dhcp4: false
addresses: [192.168.0.136/24]
gateway4: 192.168.0.1
nameservers:
addresses: [192.168.94.1,8.8.8.8]

重启 netplan
sudo netplan apply

如果启动虚拟机镜像时，ifconfig只有 lo时，解决方法如下

sudo dhclient ens33
sudo netplan apply
①首先停止网络服务

service network-manager stop
②删除设备网卡状态管理文件；

sudo rm -rf /var/lib/NetworkManager/NetworkManager.state
③重新启动网络服务，这时网络状态将会重新加载刷新写入到文件。

service network-manager start

3.2.3. apt 命令指定国内源

由于 Ubuntu 默认的源是国外的，可能有时候无法访问，建议切换国内镜像

源（清华源、阿里源等）。

Ubuntu22.04 系统中源的位置存放在/etc/apt/sources.list 文件中，替换相应链

接即可，该操作需要使用 root 用户。下面以阿里源为例：

安全起见需要备份需要修改的文件，如下操作：

cp /etc/apt/sources.list /etc/apt/sources.list.bak

修改/etc/apt/sources.list 文件为以下内容：

deb http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic main restricted universe multiverse

deb http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-security main restricted universe
multiverse

deb http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-updates main restricted universe
multiverse



广州眺望电子科技有限公司 用户手册

Guangzhou TaloWe Electronics Technology Co.，Ltd. 24

deb http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-proposed main restricted universe
multiverse

deb http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-backports main restricted universe
multiverse

deb-src http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic main restricted universe multiverse

deb-src http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-security main restricted universe
multiverse

deb-src http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-updates main restricted universe
multiverse

deb-src http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-proposed main restricted universe
multiverse

deb-src http://mirrors.aliyun.com/ubuntu/ bionic-backports main restricted universe
multiverse

保存后退出。在终端执行如下命令：

sudo apt-get update

sudo apt-get upgrade

sudo apt-get install net-tools

sudo apt-get install libncurses5-dev

3.2.4. 开启 Ubuntu 下的 FTP 服务

sudo apt-get install vsftpd

安装完成以后使用 VI 命令打开/etc/vsftpd.conf，命令如下：

sudo vi /etc/vsftpd.conf

打开 vsftpd.conf 文件以后找到如下两行：

local_enable=YES

write_enable=YES

确保上面两行前面没有“#”，有的话就取消掉

修改完 vsftpd.conf 以后保存退出，使用如下命令重启 FTP 服务：

sudo /etc/init.d/vsftpd restart
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4. EVM-RK3562平台 SDK的使用

4.1. 编译环境要求

Linux 编译对环境并无特别要求，但是考虑到 EVM-RK3562 同时支持

android、linux，建议使用 android 编译环境，安装 linux 编译依赖软件包。

项目 内存 CPU 软件

编译主机(linux) >= 8G 64 位 x86
64 位 Ubuntu22.04

及以上

Windows 主机 无要求 无要求
64 位 windows7及

以上

如无特别说明，本文档所有操作均基于以上硬件、软件环境下完成。

本文档操作不需要使用 root 用户，配置编译环境安装软件使用 sudo即可。

在 ubuntu22.04下，将 android源码拷贝、下载到当前用户目录下，拷贝、下载、

解压、编译源码均在普通用户下执行。请勿使用 root用户或者 sudo命令拷贝、

下载、解压、编译源码，可能会导致编译出错。特别说明：不能放在虚拟机的共

享文件夹中编译！！！

4.1.1. 编译环境配置

SDK 开发环境是在 Ubuntu 系统上开发与测试。我们推荐使用 Ubuntu
22.04 的系统进行编译。其他的 Linux 版本可能需要对软件包做相应调整。除了

系统要求外，还有其他软硬件方面的要求。硬件要求:64 位系统，硬盘空间大于

50G。如果您进行多个构建，将需要更大的硬盘空间。软件要求:Ubuntu 22.04 系

统:编译 SDK 环境搭建所依赖的软件包安装命令如下:

sudo apt-get update && sudo apt-get install git ssh make gcc libssl-dev \

liblz4-tool expect expect-dev g++ patchelf chrpath gawk texinfo chrpath \

diffstat binfmt-support qemu-user-static live-build bison flex fakeroot \

cmake gcc-multilib g++-multilib unzip device-tree-compiler ncurses-dev \

libgucharmap-2-90-dev bzip2 expat gpgv2 cpp-aarch64-linux-gnu libgmp-dev \

libmpc-dev bc python-is-python3 python2

建议使用 Ubuntu22.04 系统或更高版本开发，若编译遇到报错，可以视报

错信息，安装对应的软件包。

4.2. 源码获取

请通过我司销售途径获取源码。将源码拷贝到 ubuntu 22.04 当前登录用户

目录或新建 sdk 目录下。解压：

$ tar -xvzf rk3562-linux-sdk.tar.gz -C 解压目录

解压完成后进入 sdk后可以看到
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图 34 sdk目录下的文件

sdk 目录说明

SDK

--app： 存放上层应⽤ APP，主要是⼀些应⽤Demo。

--buildroot： 基于 Buildroot（2021）开发的根⽂件系统。

--debian： 基于 Debian bullseye(11) 开发的根⽂件系统。

--device/rockchip： 存放芯⽚板级配置以及 SDK编译和打包固件的脚本和⽂件等。

--docs： 存放通⽤开发指导⽂档、芯⽚平台相关⽂档、Linux 系统开发相关⽂
档、其他参考⽂档等。

--external： 存放第三⽅相关仓库，包括显⽰、⾳视频、摄像头、⽹络、安全等。

--kernel： 存放 Kernel 开发的代码。

--hal: 存放基于 RK HAL硬件抽象层的裸机开发库，⽤于 AMP⽅案。

--output： 存放每次⽣成的固件信息、编译信息、XML、主机环境等。

--prebuilts： 存放交叉编译⼯具链。

--rkbin： 存放 Rockchip 相关⼆进制和⼯具。

--rockdev： 存放编译输出固件,实际软链接到 output/firmware 。

--rtos： 存放基于 RT-Thread 4.1开发的根⽂件系统。

--tools： 存放 Linux 和 Window 操作系统下常⽤⼯具。

--u-boot： 存放基于 v2017.09 版本进⾏开发的 U-Boot 代码。

--yocto： 存放基于 Yocto 4.0开发的根⽂件系统。

4.3. Buildroot（Linux）系统编译

无论最后要使用什么系统，都请先全局编译一次 buildroot，之后再进行其

他系统的编译，以避免出现需要某个依赖的工具找不到的情况。以下操作，若无

特殊说明，均在 SDK根目录下进行。
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4.3.1. 全局编译

环境资源配置，在 SDK目录下输入 source buildroot/envsetup.sh 选择 44：

图 35 环境资源配置

板级配置，在 SDK目录下输入./build.sh lunch 选择 6
#选择板型、系统（首次编译\更换板型\更换系统才需要执行）

图 36 板级配置

选择完成后，进行首次编译，执行全局编译，命令如下：

./build.sh # 全局编译，编译 uboot、kernel、recovery

编译成功后将会在 sdk/linux/rockdev/目录下生成如下镜像文件。

ls rockdev/

boot.img #内核、设备树、logo 分区

linux-headers.tar #linux 头文件压缩包
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MiniLoaderAll.bin #引导 uboot、检测启动方式

misc.img #记录 recovery 升级信息

oem.img #存放 OEM 资源分区

parameter.txt #系统分区表、内核传参

recovery.img #恢复还原分区

rootfs.img #根文件系统分区

uboot.img #引导系统分区

update.img #整包固件 用于整包烧写

userdata.img

编译成功后将会在 rockdev/ 目录下生成镜像文件，整包烧录请使用镜像：

update.img。
如需清空整个 SDK，删除所有编译生成的文件，可采用如下指令

./build.sh cleanall # 清除编译 uboot、kernel、recovery

4.3.2. 单独编译 uboot

执行命令：

./build.sh u-boot

生成镜像路径： u-boot/
生成镜像：uboot.img、trust.img等

4.3.3. 单独编译 kernel
执行命令：

./build.sh kernel

生成镜像路径：rockdev/

生成镜像：boot.img

4.3.4. 单独编译 buildroot

编译完 buildroot 完成后会自动编译 rootfs

./build.sh buildroot

生成镜像路径：rockdev/

生成镜像：rootfs.img

4.3.5. 单独编译 recovery

./build.sh recovery
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4.3.6. 单独编译 buildroot 应用

sdk 可以单独编译 buildroot 的单个应用设置单个模块，比如单独编译

QFacialGate 应用

make qcamera -dirclean && make qcamera -rebuild -j16

单独编译 rkwifibt

make rkwifibt-dirclean && make rkwifibt-rebuild -j16
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5. 镜像升级

升级工具：RKDevTool_Release.zip（v2.81或更高版本）。

升级工具路径： Talowe-RK3562产品资料 V1.0\2、软件资料\开发工具/瑞芯

微官方烧写工具

使用方式：解压到本地目录，打开 RKDevTool.exe 即可。

工具界面：

图 4.1工具界面

若第一次使用瑞芯微平台，使用瑞芯微官方烧写工具前需要确定 PC已成功

安装瑞芯微烧写驱动。

驱动安装路径为 Talowe-RK3562产品资料 V1.0\2、软件资料\开发工具\瑞芯

微烧录驱动\DriverAssitant_v5.1.1，双击路径下的 DriverInstall.exe 文件进行驱动

的安装。

图 4.2驱动安装界面
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5.1. 在 windows下烧写固件

5.1.1. 升级流程

如果是不同系统的切换升级，如 android 系统切换 linux 系统，则最好先擦

除以后再升级。

1. 主板上电（ 12V ）。

2. 主板 USB （OTG 接口）与电脑连接。

3. 按住主板 Recovery按键后，按一下主板 reset 按键或重新上电（保持该

状态 5秒）。

4. 升级工具识别到 LOADER 或者 MASKROOM 设备 后方可松开

Recovery升级按键。

图 36 识别到开发板

图 37 镜像升级
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固件获取途径：

1、光盘所提供的固件：Talowe-RK3562产品资料 V1.0\2、软件资料\系统固

件更新

2、个人编译生成的固件：<SDK 根目录>/rockdev/update.img

5.1.2. 擦除 flash 操作

板子切换到 loader 或 maskroom 模式，选择对应的升级固件，进入升级工

具进入擦除 Flash。

图 38 擦除 flash操作

5.1.3. 单独升级指定分区镜像

单独升级指定分区镜像常用于开发、调试过程中。最常用是单独升级 uboot、
boot、rootfs 分区。勾选分区表示此次升级分区，可以同时勾选多个分区，同时

烧录多个分区。

此处以升级内核分区 boot.img 为例，仅修改 kernel 驱动、设备树或者开机

logo，编译 kernel，只要升级 boot 分区即可。其他分区烧录与之类似，加载对

应的文件即可：
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图 39 单独升级 rootfs镜像

选中 <SDK 根目录>/rockdev/ 目录下编译生成的 boot.img，点击打开，点

击执行，升级镜像，等待提示升级成功，之后会自动重启。

注意：编译和烧录分区镜像前请先整包编译，否则没有 rockdev/ 目录

用户可通过导入配置或者导出配置从而进行分区的配置形成文件，以便下一

次的使用。

5.2. 在虚拟机 ubuntu中烧写固件

在 ubutnu 中烧写固件，与在 window 中烧写类似，使用 [SDK 根目

录]/tools/linux/Linux_Upgrade_Tool/Linux_Upgrade_Tool/目录中的 upgrade_tool工
具进行烧写。首先按钮一下步骤进入升级模式：

1. 主板上电（ 12V ）。
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2. 主板 USB （OTG 接口）与电脑连接。

3. 按住主板 Recovery按键， 按一下主板 reset 按键或者重新上电（保持

该状态 5秒）。

4. 进入 LOADER 或者 MASKROOM模式（Linux下没有显示，保证上一

个步骤正确即可进入该模式）。

5.将 USB Device连接到虚拟机中。

图 40 将开发板链接到虚拟机

图 41 识别到开发板

点击右下角 usb设备图标，点击连接（与主机断开连接）。
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图 42 已链接到开发板

当 usb成功与虚拟机连接后，进入生成固件的目录/rockdev/，在目录中执行

以下命令，执行烧写：

sudo ../tools/linux/Linux_Upgrade_Tool/Linux_Upgrade_Tool/upgrade_tool uf
update.img

烧写完成后，会提示 Upgrade fireware ok!
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6. 系统信息查询

6.1. 查看系统信息

查看系统内核版本，使用 uname命令。

uname -a

查看操作系统信息：

cat /etc/issue

查看环境变量信息：

env

图 44 环境变量信息

其它相关信息：
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cat /proc/cpuinfo # 查看 CPU 信息

hostname # 查看计算机名

lsusb -tv # 列出所有 USB 设备

lsmod # 列出加载的内核模块

6.2 查看系统资源

查看系统内存使用情况

free -h

查看系统磁盘使用情况

df -h

系统资源其它信息：

free -m # 查看内存使用量和交换区使用量

uptime # 查看系统运行时间、用户数、负载

du -sh <目录名> # 查看指定目录的大小

grep MemTotal /proc/meminfo # 查看内存总量

grep MemFree /proc/meminfo # 查看空闲内存量

cat /proc/loadavg # 查看系统负载

6.2. 磁盘和分区

fdisk -l # 查看所有分区

cat /proc/partitions # 查看文件可看到各分区信息。

6.3. 查看网络信息

ifconfig # 查看所有网络接口的属性

route -n # 查看路由表

netstat # 查看所有监听端口和建立的连接

6.4. 查看进程信息

ps –ef # 查看所有进程

top # 实时显示进程状态（按 q 退出）
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6.5. 查看用户信息

w # 查看活动用户

id <用户名> # 查看指定用户信息

cut -d: -f1 /etc/passwd # 查看系统所有用户

cut -d: -f1 /etc/group # 查看系统所有组

6.6. 查看 CPU温度

输入如下命令查看温度值：

cat /sys/class/thermal/thermal_zone0/temp
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7. 功能测试

7.1. DDR测试

输入下面指令查看双倍速率同步动态随机存储器的版本：

memtester 1024

图 45 DDR测试信息图

7.2. RTC功能测试

(1) 设置软件时间

date -s "2023-6-16 17:23:00"

(2) 将软件的时间同步到硬件

hwclock -wu

(3) 设置硬件时钟

hwclock -r
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(4) 系统启动后，会自动将硬件时钟同步到系统时钟之中，重启开发板之后，进

入系统后读取系统时间，可以看到时间已经同步。

date

（5）将硬件时钟同步到系统时钟

hwclock -s

第一次使用 RTC的时候，会报错 RTC电压不足，此时只需要先将系统时钟

写入到 RTC时钟后再使用。

hwclock -w

7.3. 看门狗测试

watchdog是指看门狗 (监控芯片)。看门狗，又叫 watchdog，从本质上来说

就是一个定时器电路，一般有一个输入和一个输出，其中输入叫做喂狗，输出一

般连接到另外一个部分的复位端，一般是连接到单片机。 看门狗的功能是定期

的查看芯片内部的情况，一旦发生错误就向芯片发出重启信号。看门狗命令在程

序的中断中拥有最高的优先级。

(1) 输入如下命令打开看门狗并执行喂狗操作，系统不会重启

talowe_watchdog

(2) 按下 ctrl+c 结束测试程序时，停止喂狗，此时看门狗处于打开状态，10s 后
系统复位;

(3) 若不执行复位操作，请在预备关机的 10s之内输入如下命令关闭看门狗即可：

talowe_watchdog -d

(4) 输入以下命令，将启动看门狗，并设置系统重启时间为 10s且不执行喂狗操

作，10s后将系统将自动复位。
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talowe_watchdogrestart

7.4. TF测试

TF卡自动挂载目录为/mnt/sdcard/,并且支持热插拔。插入 TF卡终端显示如

下信息证明 TF卡读取成功：

图 46 TF 信息打印

查看挂载目录，通过此可查看 TF卡的挂载目录：

df -h

图 47 查看挂载设备信息

(1) TF卡写入测试

将测试文件写入 TF卡中，其中/dev/zero是测试文件的路径，/mnt/sdcard/test
是写入到 TF卡的路径，路径根据具体情况进行更改。

sync && echo 3 > /proc/sys/vm/drop_caches //清除缓存

dd if=/dev/zero of=/mnt/sdcard/test bs=1M count=500 conv=fsync

(2) TF卡读取测试

建议重启开发板或执行清除缓存指令后再测试读取 TF卡的速度，输入指令

如下：

sync && echo 3 > /proc/sys/vm/drop_caches //清除缓存

dd if=/mnt/sdcard/test of=/dev/null bs=1M

(3) 先执行 cd执行退出 TF卡的挂载目录后使用 umount命令卸载 TF卡后再拔掉

TF卡
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cd /
umount /mnt/sdcard

(4) 用 df命令查看，TF卡已经被卸载。

7.5. 调频测试

 查看内核中支持的所有的 cpufreq governor的类型。其中 userspace 表示用户

模式，在此模式下允许其他用户程序调节 CPU 频率。

cat /sys/devices/system/cpu/cpu0/cpufreq/scaling_available_governors

 查看 CPU所支持频率的范围：

cat /sys/devices/system/cpu/cpu0/cpufreq/scaling_available_frequencies

 将模式设置为用户模式，频率修改为 1200000：
echo userspace > /sys/devices/system/cpu/cpu0/cpufreq/scaling_governor
echo 1200000 > /sys/devices/system/cpu/cpu0/cpufreq/scaling_setspeed

 查看修改后当前频率：

cat /sys/devices/system/cpu/cpu0/cpufreq/cpuinfo_cur_freq

7.6. SARADC功能测试

RK3562平台引出了 ADC接口，位于 RK3562评估板中的 J11座子。
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SARADC0_IN5输入电压测试（此处为 ADC0通道 5）
cd /sys/bus/iio/devices/iio:device0 //ADC0
cat in_voltage5_raw //通道 5

将 SARADC0_IN5接地测试：

可见接地后电压变化，同理，其他 ADC也可通过该方法进行测试。

cat /sys/bus/iio/devices/iio:device1/in_voltage4_raw //SARADC1_IN4
cat /sys/bus/iio/devices/iio:device1/in_voltage5_raw //SARADC1_IN5
cat /sys/bus/iio/devices/iio:device0/in_voltage3_raw //SARADC0_IN3

7.7. emmc 测试

7.7.1. emmc 写入测试

测试 eMMC 的读写速度，以读写 ext4 文件系统为例。

sync && echo 3 > /proc/sys/vm/drop_caches
dd if=/dev/zero of=/test bs=1M count=500 conv=fsync

7.7.2. emmc 读取测试

为确保数据准确，请重启开发板或者清除缓存后测试读取速度，测试指令如

下所示：

sync && echo 3 > /proc/sys/vm/drop_caches
dd if=/test of=/dev/null bs=1M
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7.8. USB测试

7.8.1. 鼠标测试

将鼠标插入 EVM-RK3562的底板的 USB接口上，串口终端会打印如下信息：

7.8.2. USB2.0测试

EVM-RK3562底板支持 USB2.0接口（JU1、JU2），用户可以在任何一个板

载 USB HOST接口上连接 USB鼠标、USB键盘、 U盘等设备， 并支持以上设

备的热插拔。这里用挂载 U盘为例进行演示，目前 U盘测试支持到 32G，32G
以上并未测试。

插入 U盘后终端会打印出 U盘的信息，不同品牌型号的 U盘，串口终端打

印出来的信息会有所区别。打印的 U盘信息如下：

图 48 U盘参数打印信息

 查看挂载目录

df -h

 查看 U盘的内容。

ls -l /mnt/udisk
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 U盘写入测试，不同品牌的 U盘的写入速度有所区别。

sync && echo 3 > /proc/sys/vm/drop_caches
dd if=/dev/zero of=/mnt/udisk/testa bs=1M count=500 conv=fsync

 U盘读取测试，由于上一个步骤写入的数据还在 U盘的缓冲区里面，因此为

了保证数据准确，重启开发板或者清除缓存之后再输入命令进行测试。

sync && echo 3 > /proc/sys/vm/drop_caches
dd if=/mnt/udisk/testa of=/dev/null bs=1M

 U盘使用完成后，在拔出 U盘前，需要使用 umount卸载

umount /mnt/udisk

7.9. 网络测试

 EVM-RK3562开发板配有两个单口千兆网口插座（J15、J16），其中 J16采
用是将 PCIE转为网口来使用。将网线与开发板上的网络插座进行连接，输

入执行 ifconfig -a，查看是否存在 eth0、enp1s0 网卡、IP 地址等(网口 Eth0、
Eth1见开发板上丝印)：
ifconfig -a
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图 49 查看网络信息

 插入网线后会识别到网线（eth0）已插入

 开启网口 eth0
ifconfig eth0 up

 自动获取 ip，根据具体接的网口来定

udhcpc -i eth0

注意：如果执行命令后仍未自动分配到网址，可以检查一下网线是否插紧、

测试指令是否为所测试的网口。如果以上操作无误仍无法识别 ip，则重启开发板

重复以上步骤。

 测试以太网连接。

ping baidu.com -I eth0

同理，测试 PCIE网口只需要将网线插入 eth1的网线插座中，并将命令中的
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eth0改为 enp1s0则可以。

若出现域名解析错误，可以尝试重新设置 DNS。

 设置 DNS

若需要使用到域名访问互联网，则需要配置 DNS 服务器。编辑

“/etc/resolv.conf”文件（如果不存在则创建一个新的文件），并在其中添加一

个或者多个 DNS 服务器的 IP 地址。在/etc/resolv.conf添加如下内容：

nameserver 114.114.114.114

nameserver 8.8.8.8

如上添加内容即为将 114.114.114.114作为首选的 DNS服务器，将 8.8.8.8作
为备选的 DNS服务器。

echo "nameserver 8.8.8.8" >> /etc/resolv.conf

echo "nameserver 114.114.114.114" >> /etc/resolv.conf

7.10. LCD背光调节

背光的亮度设置范围为（0--255），255表示亮度最高，0表示关闭背光亮度。

在 LVDS接口上（J10）接上 LVDS屏幕后，上电启动。进入系统后在终端输入

如下命令进行背光测试。

 查看支持背光型号并且在终端打印出来：

ls /sys/class/backlight

 查看当前屏幕背光值：

cat /sys/class/backlight/backlight1/brightness

 背光熄灭：
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echo 0 > /sys/class/backlight/backlight1/brightness

 背光亮起：

echo 100 > /sys/class/backlight/backlight1/brightness

7.11. 放/录音测试

7.11.1. SPKOUT播放声音

将耳机插到 EVM-RK3562 的底板之上用于播放声音,也可将外放设备接入

（J2端子）进行音频的播放。

获取音频捕获设备列表，通过如下命令可以获取用于录音的设备：

arecord -l

播放音频：

gst-play-1.0 /talowe_test/test.mp3

音频播放音量的调节：

alsamixer
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7.11.2. MIC录音测试

 采集声音 10秒，并且保存为 wav格式（按 CTRL+C可提前结束录制）。

arecord -d 10 -f cd -t wav test1.wav

 使用耳机播放采集的声音。

aplay test1.wav

7.12. SQLite3测试

 SQLite3 是一款轻型的数据库，是遵守 ACID 的关系型数据库管理系统，占

用资源低。EVM-RK3562开发板移植的是 3.39.2 版本的 sqlit3。
sqlite3

 创建表 tbl1

sqlite> create table tbl1 (one varchar(10), two smallint);

 tbl1表内插入数据

sqlite> insert into tbl1 values('twdz!',10);
sqlite> insert into tbl1 values('best wish to you!',20);

 查询表 tbl1中的内容

sqlite> select * from tbl1;

 删除表 tal1中的 twdz！数据

sqlite> delete from tbl1 where one = 'twdz!';

 再查询表 tbl1中的内容

sqlite> select * from tbl1;
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 退出数据库（或者使用.exit命令）

7.13. 4G/5G测试

在开发板启动之前接入 4G/5G模块，注意需要在 4G/5G模块上插上天线，

并插入 SIM卡，启动开发板。

(1) 在/dev目录下查看设备节点的状态

ls /dev/ttyUSB*

(2) 设备识别成功之后，输入下面指令(指令后加“&”表示后台运行)进行拨号

上网测试。

quectel-CM &
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查看是否生成了 wwan0网卡

ifconfig -a

(3) 4G信号检测

如果执行脚本后无法正常拨号上网，可用以下方法进行调试：

检查 4G模块信号是否正常，通过串口调试指令检测

microcom /dev/ttyUSB2 #执行指令后，还需输入 AT指令

AT+CSQ #该指令用于检查网络强度和 SIM 卡情况

退出串口调试界面无法通过 Ctrl+c退出，应通过 Ctrl+x退出。

若信号异常，可用该指令多试几次操作：

echo -e "AT+CFUN=1,1\r\n" >/dev/ttyUSB2 #重新使能 4g模块

若信号仍处于异常状态，请检查天线或 SIM卡状态是否完好。

(4) Ping百度进行测试

ping www.baidu.com -I wwan0

若出现以下情况，则需追加域名解析服务器在进行 Ping百度测试：

echo "nameserver 8.8.8.8" >> /etc/resolv.conf
echo "nameserver 114.114.114.114" >> /etc/resolv.conf

(5) 4G测试是完成之后为方便后续测试手动杀掉该进程。也可直接重启。

ps -ef

http://www.baidu.com
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kill 1075

至此，4G测试完毕！

7.14. WIFI测试

以下操作连接的 wifi 名称是：Talowe-2.4G-0,密码为：Talowe888（wifi 名称和

密码根据自己的来）。

(1) 输入如下命令连接 wifi：wifi start.sh+ssid+密码

wifi_start.sh Talowe-2.4G-0 Talowe888

图 51 WiFi连接成功

(2) 自动获取 IP：

udhcpc -i wlan0

(3) 输入如下命令 ping外网：

ping baidu.com -I wlan0

图 52 网络连接测试
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7.15. 蓝牙测试

EVM-RK3562中使用的为 AP6256模块，其集成了蓝牙模块和 wifi模块。

(1) 打开蓝牙设备节点并查看

hciconfig hci0 up #打开蓝牙设备节点

hciconfig -a #查看蓝牙设备信息

图 53 蓝牙节点信息

(2) Obexd和 bluetoothed蓝牙守护进程的开启

/usr/libexec/bluetooth/bluetoothd -C -E -d -n & #开机已默认开启该配置

#开启 obexd 进程

export $(dbus-launch)
/usr/libexec/bluetooth/obexd -r / -a -d -n &

(3) 蓝牙配对命令

bluetoothctl #打开 bluez 蓝牙工具

power on #启动蓝牙设备

discoverable on #设置为可发现模式

agent on #启动代理

default-agent #设置当前代理为默认

(4) 开发板从机配对

当蓝牙设置为可被发现模式后，可以通过手机从而进行与开发板蓝牙的配对。

打开手机蓝牙设置，此处会发现一个“BlueZ 5.68”的设备，点击进行配对。
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图 54 连接蓝牙

在开发板上确认配对，输入 yes

(5) 开发板主机模式进行配对

由于上一个步骤已经配对过了开发板的蓝牙，为能顺利的让开发板配对上手

机端，我们要先移除手机蓝牙设备。执行如下指令：

devices #查看已检索到的设备

remove 30:AA:E4:CA:28:98 #此处根据实际的MAC地址来填写

打开蓝牙扫描功能

scan on #开启蓝牙的扫描功能
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当扫描到自己所需要的设备后，关闭扫描并且查看设备

scan off
devices

连接设备（根据自己的实际MAC地址来进行连接）

pair 30:AA:E4:CA:28:98

图 55 蓝牙连接成功

 连接成功之后手机通过蓝牙给开发板发送图片（此处使用华为设备，其他设

备同理）
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图 56 手机发送图片给开发板

接收到的图片放在开发板的 / 目录下：

将该图片拷贝到 U盘里面，在电脑上打开图片：

图 57 开发板接收到的图片

至此，手机发送给开发板图片成功！！！

 用开发板给手机发送文件

输入如下指令开启 obexctl
obexctl
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连接设备：

connect 30:AA:E4:CA:28:98

将/talowe/test.mp3文件发送到手机，输入指令后在手机中进行确认则开始传输：

send /talowe_test/test.mp3

图 58 开发板发送文件进度

图 60 文件传输完成

最后输入 exit退出 obexctl
至此，蓝牙测试全部完成！！！

7.16. CAN测试

EVM-RK3562底板有两路 CAN总线接口，位于底板的 J11座子

在开发板终端执行如下命令查看 CAN网络设备：

ifconfig -a

图 61 can网络设备

便捷测试：将 CAN 0的 H 端子与 CAN 1设备 H 端连接；CAN0 的 L 端
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子与其 CAN 1设备 L 端子连接。进行 can回传测试。

(1) 设备 CAN 设备波特率

ip link set can0 type can bitrate 500000
ip link set can1 type can bitrate 500000

(2) 打开 CAN设备

ifconfig can0 up
ifconfig can1 up

(3) 客户端发送数据服务端接收数据，can0 设备当服务端（服务端先执行以下命

令）

candump can0 &

(4) CAN1 设备当客户端（客户端发送数据）

cansend can1 1F334455#1122334455667788

(5) CAN0接收到 CAN1发送的数据

killall candump //关闭 can0后台程序

也可 CAN1当服务端接收数据，CAN0当发送端发送数据

candump can1 &
cansend can0 1F334455#1122334455667788

CAN与 PC通讯需要 USB-CAN和特定的测试软件，通过 USB-CAN 来进行 CAN

测试，先设置对应 CAN的波特率并打开 CAN

USB-CAN发送数据到 can0
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CAN1发送数据到 USB-CAN：

至此，CAN测试全部完成。

7.17. UART测试

7.17.1. RS232（UART2 CON5端子）测试

EVM-RK3562底板上有两路引出的 RS232串口，通过把底板的串口和电脑

端的串口调试工具相连接来进行串口通讯测试。

串口工具选择波特率为 115200。

图 62 RS232的管脚图

测试指令：
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stty -F /dev/ttyS2 -echo raw #设串口为 raw模式并关闭回显

stty -F /dev/ttyS2 ispeed 115200 ospeed 115200 cs8 -parity
cat /dev/ttyS2 & #串口 2后台读取数据

echo talowe_uart_test > /dev/ttyS2 #向串口 2写入数据

设置好串口工具后发送数据，板子能够接收到串口工具所发送的数据：

注意：串口工具 RTS、DTR（流控）不能打开，不然有可能接受不到数据

输入指令板子发送数据，发送后，能够在串口工具中看到板子所发送数据：

也可以不使用串口工具，通过短接 RS232座子的 TX、RX进行回传测试。

测试结束后关闭后台

killall cat

7.17.2. RS232（UART5 CON6端子）测试

串口工具选择波特率为 115200。

图 62 RS232的管脚图
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测试指令：

stty -F /dev/ttyS5 -echo raw #设串口为 raw模式并关闭回显

stty -F /dev/ttyS5 ispeed 115200 ospeed 115200 cs8 -parity
cat /dev/ttyS5 & #串口 5后台读取数据

echo talowe_uart_test > /dev/ttyS5 #向串口 5写入数据

设置好串口工具后发送数据，板子能够接收到串口工具所发送的数据：

输入指令板子发送数据，发送后，能够在串口工具中看到板子所发送数据：

也可以不使用串口工具，通过短接 RS232座子的 TX、RX进行回传测试。

测试结束后关闭后台

killall cat

7.17.3. RS485测试

EVM-RK3562底板上有两路引出的 RS485串口，其在硬件设计上有些许不

通，因此两者测试的过程中会有些许的不同。

（1）RS485_1测试 （UART3 J18座子）

把底板的串口（RS485_A1以及 RS485_B1）和 GND引脚与 RS485串口模块

的相应引脚进行连接（A-A，B-B，GND-PGND），配置好串口助手之后运行以

下命令进行串口测试。

stty -F /dev/ttyS3 -echo raw #设串口为 raw模式并关闭回显

stty -F /dev/ttyS3 ispeed 115200 ospeed 115200 cs8 -parity
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cat /dev/ttyS3 & #串口 3后台读取数据

echo talowe_uart_test > /dev/ttyS3 #向串口 3写入数据

输入指令后进行 PC端到开发板的串口通信：

进行开发板到 PC端的串口通信。

测试结束后关闭后台

killall cat

（2）RS485_2测试 （UART4 J18座子）

此处 RS485在硬件设计上未进行自收发设计，因此在进行 RS485串口通信

的时候，需要通过控制相应的GPIO引脚的电平从而去进行收或者发功能的实现。

当 GPIO3_C1为低电平的时候，则只能够进行接收操作，当其处于高电平的时候，

则只能够进行发送操作

从原理图中可以看出，通过控制 GPIO3_C1的电平从而实现数据的收发。

把底板的串口（RS485_A2以及 RS485_B2）和 GND引脚与 RS485串口模块

的相应引脚进行连接（A-A，B-B，GND-PGND），配置好串口助手准备进行串

口测试。
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通过 USB转 485/422连接板子和电脑（A对 A，B对 B）。

串口工具选择波特率为：115200
设置好串口工具后发送数据，板子能够接收到串口工具所发送的数据。

切换 RS485为接收/发送功能：

echo 113 > /sys/class/gpio/export #导出引脚（只需导出一次）

echo out > /sys/class/gpio/gpio113/direction #设置为输出模式

echo 0 > /sys/class/gpio/gpio113/value #设置为接收功能

echo 1 > /sys/class/gpio/gpio113/value #设置为发送功能

测试指令：

stty -F /dev/ttyS4 -echo raw #设串口为 raw模式并关闭回显

stty -F /dev/ttyS4 ispeed 115200 ospeed 115200 cs8 -parity
cat /dev/ttyS4 & #串口 4后台读取数据

echo talowe_uart_test > /dev/ttyS4 #向串口 4写入数据

输入指令后进行 PC端到开发板的串口通信。

设置为发送模式，并进行开发板到 PC端的串口通信。

测试结束后关闭后台

killall cat

7.18. 蜂鸣器测试

通过指令对开发板的 Beep 进行测试，Beep 的 IO 口配置为 pwm 输出，

可在命令行下，运行如下命令后，蜂鸣器会鸣叫。

echo 0 > /sys/class/pwm/pwmchip2/export #设置 PWM 为输出

echo 1000000 > /sys/class/pwm/pwmchip2/pwm0/period #设置频率

echo 500000 > /sys/class/pwm/pwmchip2/pwm0/duty_cycle #设置占空比

echo normal > /sys/class/pwm/pwmchip2/pwm0/polarity #设置极性
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echo 1 > /sys/class/pwm/pwmchip2/pwm0/enable #打开蜂鸣器

执行以下命令，蜂鸣器会被关闭

echo 0 > /sys/class/pwm/pwmchip2/pwm0/enable #关闭蜂鸣器

7.19. 烧录口 OTG测试

7.19.1. 插入 Type-c 转 USB 线测试

7.19.2. 移除 Type-c 转 USB 线测试

7.19.3. OTG U盘识别

插入 U盘后成功挂载

7.20. 摄像头测试

7.20.1. 单路摄像头测试

摄像头接口为底板上的 MIPI_CSI0(J6/J13)，该摄像头接口适配两种摄像头，

分别为 GC8034以及 OV13855 摄像头，将适配的摄像头接入到底板的其中一个
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摄像头接口，并烧录固件（rk3562-EVM-LVDS_SingleCAM-v1.0.img）
（1）摄像头识别检测和格式支持查询：

通过查看 rkisp-vir0下的节点，查找后续用于操作的节点，此处用于操作的

节点为/dev/video22。该操作节点根据实际情况来进行更改。(默认为/dev/video22
节点)

v4l2-ctl --list-devices

图 62 GC8034设备信息

（2）格式支持查询

v4l2-ctl --list-formats-ext -d /dev/video22

（3）摄像头预览

输入以下命令从而实现摄像头数据预览：

gst-launch-1.0 v4l2src device=/dev/video22 ! videoconvert ! video/x-raw,format=NV12,
width=640,height=480 ! autovideosink

（4）摄像头拍照

支持对于摄像头数据进行采集，通过以下指令能够进行拍照，并将其数据流

保存为 jpg文件，存储在根目录下。

gst-launch-1.0 v4l2src device=/dev/video22 num-buffers=1 ! video/x-raw, format=NV12,
width=640,height=480 ! mppjpegenc ! filesink location=/pic.jpg
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（5）录制 H264 格式视频

通过以下指令能捕获摄像头数据 100帧并存储视频文件于根目录下。

gst-launch-1.0 v4l2src device=/dev/video22 num-buffers=100 ! video/x-raw,format=NV1
2, width=640,height=480 ! tee name=t ! queue ! mpph264enc ! queue ! h264parse ! qtmu
x ! filesink location=h264.mp4 t. ! queue ! autovideosink

（6）播放 H264 格式视频

gst-launch-1.0 filesrc location=h264.mp4 ! qtdemux ! queue ! h264parse ! mppvideodec !
autovideosink

7.20.2. 双路摄像头测试

若需要同时使用到两路摄像头，在底板上的 MIPI_CSI0(J6/J13)接口，同时

插入两个适配的摄像头（GC8034 或 OV13855 摄像头），并烧录固件

（rk3562-EVM-LVDS_TwoCAM-v1.0img），便能够同时使用两路摄像头。

（1）双路摄像头识别检测和格式支持查询：

通过查看 rkisp-vir0、rkisp-vir1下的节点，查找后续用于操作的节点，此处
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用于操作的节点为/dev/video22，以及/dev/video29，该操作节点根据实际情况来

进行更改。 (默认 J6 接口操作节点为 /dev/video22， J13 接口操作节点为

/dev/video29)
v4l2-ctl --list-devices

图 64 双路摄像头设备信息

（2）双路摄像头预览

gst-launch-1.0 v4l2src device=/dev/video22 ! videoconvert ! video/x-raw,format=NV12,
width=800,height=800, framerate=30/1 ! waylandsink render-rectangle='<0,0,500,500>' & gst
-launch-1.0 v4l2src device=/dev/video29 ! videoconvert ! video/x-raw,format=NV12,width=8
00,height=800, framerate=30/1 ! waylandsink render-rectangle='<500,0,500,500>' &

（3）结束预览：

预览指令是将指令置于后台持续运行，因此我们若要终止预览需要杀掉该进

程，因在预览过程中会显示预览时间，因此此处指令可直接输入并回车运行。

查看正在运行的进程：

ps -ef

查看正在运行的进程号（以实际为准，此处为 1429 以及 1430）。

结束进程（kill 进程号）
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kill 1429
kill 1430

摄像头测试结束。
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8. 免责声明

本文档提供有关广州眺望电子科技有限公司产品的信息。本文档并未授予任

何知识产权的许可，并未以明示或暗示，或以禁止发言或其它方式授予任何知识

产权许可。除广州眺望电子科技在其产品的销售条款和条件中声明的责任之外，

概不承担任何其它责任。并且，产品的销售和／或使用不作任何明示或暗示的担

保，包括对产品的特定用途适用性、适销性或对任何专利权、版权或其它知识产

权的侵权责任等，均不作担保。广州眺望电子科技产品并非设计用于医疗、救生

或维生等用途。广州眺望电子科技可能随时对产品规格及产品描述做出修改，恕

不另行通知。

文档所属产品可能包含某些设计缺陷或错误，一经发现将收入勘误表，并因此可

能导致产品与已出版的规格有所差异。如客户索取，可提供最新的勘误表。在订

购产品之前，请您与我司销售处或分销商联系，以获取最新的规格说明。本文档

中提及的含有订购号的文档以及其它文献可通过访问 https://www.talowe.com/获得。

广州眺望电子科技有限公司保留所有权利。

https://www.
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